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EFEKTY UCZENIA SIE

Symbol Odniesienie do
Kategoria Efekty ksztalcenia efektow

efektu .

kierunkowych

WOl Zna i rozumie zaawansowang wiedzg z zgkresu zastosowania K Wo1

pltynowych uktadoéw i urzadzen automatyki. -
Zna i rozumie dzialanie nowoczesnych systemy sterowania
oraz posiada szeroka wiedz¢ na temat najnowszych osiagni¢c
. w02 : . . L e . K W02
Wiedza nauki w zakresie projektowania i uruchamiania systemow -
sterowania i pomiaru w uktadach pltynowych.
Zna i rozumie metodyke prowadzenia badan naukowych,
WO03 | opracowania wynikow badan naukowych z zakresu dziatania K W03
systemoOw sterowania i pomiaru uktadéw ptynowych.
Potrafi w sposdb metodologicznie poprawny zaplanowac
Uol1 i przeprowadzi¢ wlasny projekt badawczy, zwigzany K U01
7 systemami sterowania i pomiaru uktadow ptynowych.
Potrafi definiowa¢ cel i przedmiot badan naukowych,
stosowa¢ tworczo metody, techniki i narzedzia badawcze oraz
Umiejetnosci Uo02 wyprowadza¢ wnioski na podstawie otrzymanych wynikéw K U02
badan z zakresu systemow sterowania i pomiarow uktadow
plynowych.
Potrafi planowa¢ i dziala¢ na rzecz wlasnego rozwoju,
U03 | rozumie potrzebg ciggtego doksztalcania si¢ oraz podnoszenia K U09
kompetencji zawodowych i osobistych.
Rozumie potrzebe $ledzenia i1 analizowania najnowszych
Kompetencje osiagnig¢ zwigzanych z systemami sterowania i pomiaru
K01 . . . . K K01
spoteczne uktadow ptynowych; uznaje znaczenie wiedzy -
w rozwigzywaniu probleméw poznawczych i praktycznych.
TRESCI PROGRAMOWE
Forma Tre$ci programowe
zajeé*

1. Przeglad systeméw sterowania i pomiaru stosowanych w nowoczesnych ukladach
plynowych. Systemy sterowania stosowane w pneumatyce przemyslowej. Systemy
sterowania stosowane w hydraulice silowej. Inteligentne systemy sterownia stosowane
w uktadach ptynowych. Metody tworzenia i1 testowania ukladéw sterowania
hydraulicznych i pneumatycznych. Modelowanie systemoéw dynamicznych, modelowanie

wyktad uktadéw regulacji oraz zastosowania metod i srodkow komputerowego wspomagania
projektowania dla ptynowych systemow sterowania. Mikroprocesorowe systemy
pomiarowe stosowane w urzadzeniach i uktadach ptynowych. Przemystowe zastosowania
systemOw pomiarowych ukltadow pltynowych - przeglad rozwigzan. Rozwoj
zautomatyzowanych systemow pomiarowych i diagnostycznych - rozproszone systemy
pomiarowe.

1. Regulator adaptacyjny dla systemu rzeczywistego serwonapedu elektrohydraulicznego.
Regulator rozmyty dla systemu rzeczywistego serwonapedu elektropneumatycznego.

laboratorium Budowa i konfigurowanie rzeczywistego systemu pomiarowego dla pomiaru przeplywu
powietrza, badanie wlasciwosci metrologicznych danych pomiarowych, wzorcowanie
przetwornikow pomiarowych, analiza widmowa sygnatu pomiarowego.

1. Projektowanie  systemu sterowania dla  manipulatora elektrohydraulicznego.
Projektowanie  systemu  sterowania dla  serwonapedu elektrohydraulicznego.

projekt Projektowanie 1 badania systeméw pomiarowych w ukladach oraz instalacjach
pneumatycznych i1 hydraulicznych. Projektowanie systemoéw bezpieczenstwa w uktadach
plynowych.

*) zostawic tylko realizowane formy zajec




METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol
efektu

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczy¢ X)

Egzamin
ustny

Egzamin
pisemny

Kolokwium

Projekt

Sprawozdanie

Inne

Wwol1

w02

Uo1

uo02

uo3

K01

FORMA I WARUNKI ZALICZENIA

Fo.rn,lf Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
wyktad zaliczenie z oceng Uzyskanie 50 pkt na 100 mozliwych.
Obecnos¢ na zajegciach. Uzyskanie co najmniej 50 pkt
laboratorium zaliczenie z oceng z kazdej wejsciowki. Uzyskanie pozytywnych ocen ze wszystkich
sprawozdan.
projekt zaliczenie z oceng Zaliczenie zadan projektowych na 50 pkt na 100 mozliwych.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaj¢c

NAKLAD PRACY STUDENTA
Bilans punktow ECTS
Obciazenie studenta Je(::;“t
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wic|/L P SIWIC|L|P h
’ studiow 10 10| 10

2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2| 2 h
Razem przy bezposrednim udziale

3. . - 36 h
nauczyciela akademickiego
Liczba punktéow ECTS, ktora student

4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,44 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy

5. 14 h
studenta

6. Liczba Punktow ECTS, ktm.'a stl..ldent 0,56 ECTS
uzyskuje w ramach samodzielnej pracy
Naklad pracy zwiazany z zajeciami

7. 24 h
o charakterze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktéra student

8. | uzyskuje w ramach zajeé o charakterze 0,96 ECTS
praktycznym

9. | Sumaryczne obcigzenie praca studenta 2 h

10, Punkty ECTS za I‘IIOdl‘ll. 4 50 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obciqgzenia studenta
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