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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do bloku przedmiotéw g;;?;l]l}n; Zajgcia do wyboru z programu
Status przedmiotu Do wyboru
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie studiow - semestr Semestr V
Wymagania wstgpne -
Egzamin (TAK/NIE) Nie
Liczba punktow ECTS 2
Forma prowadzenia zajeé wyklad ¢wiczenia laboratorium projekt inne

Liczba godzin w semestrze 30




EFEKTY UCZENIA SIE

Symbol Odniesienie do
Kategoria Efekty ksztalcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Zna i rozumie zagadnienia z teorii uktadéw dynamicznych. Zna K W01
Wiedza WOl | wybrane metody estymacji parametrow sygnatow w uktadach K W02
sterowania oraz metodyke prowadzenia badan naukowych. K W03
K U01
Potrafi zastosowa¢ wiedz¢ z zakresu matematyki do analizy K U02
uo1 problemoéw zwiagzanych z identyfikacja parametrow sygnalow K U03
w uktadach sterowania. K U004
K U05
K U01
Umiejetnoscei Potrafi wykorzystaé narzedzia informatyczne w tym jezyki K U02
uo02 programowania wysokiego poziomu do celéw optymalizacji K U003
i identyfikacji. K U04
K U05
Potrafi planowac i dziala¢ na rzecz wlasnego rozwoju, rozumie
Uo3 potrzebe ciaglego doksztalcania si¢ oraz podnoszenia K U09
kompetencji zawodowych i osobistych.
Kompetencje « Jest gotéw do krytycz.nej1 oceny posiadaqej v&lf(iedzy oraz
spoleczne 01 rozumie potrzeb¢ ciaglego  podnoszenia ompetencji K KO01
zawodowych.
TRESCI PROGRAMOWE
Forma -,
i TreSci programowe
zajeé
1. Metody nieparametryczne identyfikacji: analiza przebiegéw przejsciowych, analiza
czgstotliwosciowa, korelacyjna i widmowa.
2. Regresja liniowa: metoda najmniejszych kwadratow.
3. Sygnaly wejsciowe: wybrane cz¢sto uzywane sygnaty, charakterystyki widmowe, filtracja
wyktad dolnoprzepustowa, trwate pobudzenie.
4. Parametryzacja modeli: klasyfikacja modeli, ogolna struktura modelu.
5. Identyfikacja parametryczna.
6. Rekurencyjne metody identyfikacji.
7. Identyfikacja w ukladach ze systemow ze sprz¢zeniem zwrotnym.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
Wwo1 X
Uo1 X
uo02 X
uo3 X X
K01 X X




FORMA I WARUNKI ZALICZENIA

For'm,a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
. . Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z kolokwiow realizowanych
wyktad zaliczenie z oceng .
w trakcie zajgé.

NAKLAD PRACY DOKTORANTA

Bilans punktow ECTS
Lp. Rodzaj aktywnosci Obciazenie doktoranta Jednostka
Y C L P
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow h
30

2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 h
Razem przy bezpoSrednim udziale nauczyciela

3. - 32 h
akademickiego
Liczba punktow ECTS, ktéra doktorant uzyskuje

4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela 1,3 ECTS
akademickiego

5. | Liczba godzin samodzielnej pracy doktoranta 18 h

6. Liczba punktéw E.CTSZ ktéra doktorant uzyskuje 0,7 ECTS
w ramach samodzielnej pracy

7 Naklad pracy zwiazany z zajeciami o charakterze 0 h

" | praktycznym

Liczba punktow ECTS, ktéra doktorant uzyskuje

8. g 0,0 ECTS
w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym

9. | Sumaryczne obciazenie praca doktoranta 50 h

10. Punkty ECTS za modul 2 ECTS
1 punkt ECTS=25 godZzin obciqzenia studenta
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