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OGÓLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU 
 

Przynależność do bloku przedmiotów 
BLOK B – Zajęcia do wyboru z programu 
dyscypliny 

Status przedmiotu  Do wyboru 

Język prowadzenia zajęć Polski 

Usytuowanie w planie studiów - semestr Semestr VI 
Wymagania wstępne  - 

Egzamin (TAK/NIE) Nie 

Liczba punktów ECTS 2 
 

Forma prowadzenia zajęć wykład ćwiczenia laboratorium projekt inne 

Liczba godzin w semestrze 10  10 10  
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EFEKTY UCZENIA SIĘ  
 

Kategoria 
Symbol 
efektu 

Efekty kształcenia 
Odniesienie do 

efektów  
kierunkowych 

Wiedza 

W01 
Ma zaawansowaną wiedzę z zakresu zastosowania płynowych 
układów i urządzeń automatyki. 

K_W01 

W02 

Zna i rozumie działanie nowoczesnych systemy sterowania 
oraz posiada szeroką wiedzę na temat najnowszych osiągnięć 
nauki w zakresie projektowania i uruchamiania systemów 
sterowania i pomiaru w układach płynowych. 

K_W02 

W03 
Zna i rozumie metodykę prowadzenia badań naukowych, 
opracowania wyników badań naukowych z zakresu działania 
systemów sterowania i pomiaru układów płynowych. 

K_W03 

Umiejętności 

U01 
Potrafi w sposób metodologicznie poprawny zaplanować  
i przeprowadzić własny projekt badawczy, związany  
z systemami sterowania i pomiaru układów płynowych. 

K_U01 

U02 

Potrafi definiować cel i przedmiot badań naukowych, stosować 
twórczo metody, techniki i narzędzia badawcze oraz 
wyprowadzać wnioski na podstawie otrzymanych wyników 
badań z zakresu systemów sterowania i pomiarów układów 
płynowych. 

K_U02 

U03 
Potrafi planować i działać na rzecz własnego rozwoju, rozumie 
potrzebę ciągłego dokształcania się oraz podnoszenia 
kompetencji zawodowych i osobistych. 

K_U09 

Kompetencje 
społeczne 

K01 

Rozumie potrzebę śledzenia i analizowania najnowszych 
osiągnięć związanych z systemami sterowania i pomiaru 
układów płynowych; uznaje znaczenie wiedzy 
w rozwiązywaniu problemów poznawczych i praktycznych. 

K_K01 

 
 
TREŚCI PROGRAMOWE 
 

Forma  
zajęć 

Treści programowe 

wykład 

Przegląd systemów sterowania i pomiaru stosowanych w nowoczesnych układach płynowych. 
Systemy sterowania stosowane w pneumatyce przemysłowej. Systemy sterowania stosowane 
w hydraulice siłowej. Inteligentne systemy sterownia stosowane w układach płynowych. 
Metody tworzenia i testowania układów sterowania hydraulicznych i pneumatycznych. 
Modelowanie systemów dynamicznych, modelowanie układów regulacji oraz zastosowania 
metod i środków komputerowego wspomagania projektowania dla płynowych systemów 
sterowania. Mikroprocesorowe systemy pomiarowe stosowane w urządzeniach i układach 
płynowych. Przemysłowe zastosowania systemów pomiarowych układów płynowych - 
przegląd rozwiązań. Rozwój zautomatyzowanych systemów pomiarowych i diagnostycznych - 
rozproszone systemy pomiarowe. 

laboratorium 

Regulator adaptacyjny dla systemu rzeczywistego serwonapędu elektrohydraulicznego. 
Regulator rozmyty dla systemu rzeczywistego serwonapędu elektropneumatycznego. Budowa 
i konfigurowanie rzeczywistego systemu pomiarowego dla pomiaru przepływu powietrza, 
badanie właściwości metrologicznych danych pomiarowych, wzorcowanie przetworników 
pomiarowych, analiza widmowa sygnału pomiarowego. 

projekt 

Projektowanie systemu sterowania dla manipulatora elektrohydraulicznego. Projektowanie 
systemu sterowania dla serwonapędu elektrohydraulicznego. Projektowanie i badania systemów 
pomiarowych w układach oraz instalacjach pneumatycznych i hydraulicznych. Projektowanie 
systemów bezpieczeństwa w układach płynowych. 
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METODY WERYFIKACJI EFEKTÓW UCZENIA SIĘ 
 

Symbol 
efektu 

Metody sprawdzania efektów kształcenia  

Egzamin  
ustny 

Egzamin  
pisemny 

Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne 

W01   X    

W02   X    

W03   X    

U01    X   

U02    X  X 

U03      X 

K01      X 

 
FORMA I WARUNKI ZALICZENIA 
 

Forma  
zajęć 

Forma zaliczenia Warunki zaliczenia 

wykład zaliczenie z oceną Uzyskanie 50 pkt na 100 możliwych z kolokwium.. 

laboratorium zaliczenie z oceną 
Obecność na zajęciach. Uzyskanie co najmniej 50 pkt z każdej 
wejściówki. Uzyskanie pozytywnych ocen ze wszystkich 
sprawozdań. 

projekt zaliczenie z oceną Zaliczenie zadań projektowych na 50 pkt na 100 możliwych. 

 
NAKŁAD PRACY DOKTORANTA 
 

Bilans punktów ECTS 

Lp. Rodzaj aktywności Obciążenie doktoranta Jednostka 

1.  Udział w zajęciach zgodnie z planem studiów 
W C L P S 

h 
10  10 10  

2.  Inne (konsultacje, egzamin) 2  2 2  h 

3.  
Razem przy bezpośrednim udziale nauczyciela 
akademickiego 36 h 

4.  
Liczba punktów ECTS, którą doktorant uzyskuje 
przy bezpośrednim udziale nauczyciela 
akademickiego 

1,4 ECTS 

5.  Liczba godzin samodzielnej pracy doktoranta 14 h 

6.  
Liczba punktów ECTS, którą doktorant uzyskuje 
w ramach samodzielnej pracy 0,6 ECTS 

7.  
Nakład pracy związany z zajęciami o charakterze 
praktycznym 33 h 

8.  
Liczba punktów ECTS, którą doktorant uzyskuje 
w ramach zajęć o charakterze praktycznym 1,3 ECTS 

9.  Sumaryczne obciążenie pracą doktoranta 50 h 

10. 
Punkty ECTS za moduł 
1 punkt ECTS=25 godzin obciążenia studenta 

2 ECTS 
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